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Absoluter Drehgeber
Der Absolut-Drehgeber ,,Sendix 58xx PNIO” dient zur Erfassung von Drehbewegungen aller Art. Die erfassten Messwerte wer-
den iiber eine Profinet-Schnittstelle (PN-10-Device) gemeldet.

Der Schnittstellenstandard ,,Profinet” gilt als Nachfolger von ,,Profibus” und wird von der ,PROFIBUS Nutzerorganisation e.V.
(PNO)" gepflegt. Uber die PNO-Webseite www.profibus.com stehen diverse Informationen beziiglich des Profinet-Standards
zur Verfiigung (z.B. Einfiihrungsvideos, Standards, Geréteprofile). Der Kiibler-Drehgeber ,Sendix 58xx PNIO” hat den von der
PNO definierten Profinet-Konformitétstest erfolgreich absolviert. Das Priifprotokoll (von COMDEC, Siemens AG) und das zughd-
rige von der PNO ausgestellte Zertifikat stehen unter www.kuebler.com zur Ansicht bereit.

Uber eine Welle/Hohlwelle wird die mechanische Verbindung mit dem zu messenden Objekt hergestellt. Die Wellenposition
(Drehwinkel) wird als 16-Bit-Wert erfasst (=> Singleturn-Auflosung = 65536 Positionen). Bei der Multiturn-Ausfiihrung ist zusétz-
lich ein Umdrehungs-Zahler (12 Bit) enthalten (=> Multiturn-Auflésung = 4096 Umdrehungen).

Je nach Konfiguration und Parametrierung kann die Zéhlrichtung (im/gegen den Uhrzeigersinn), die gewiinschte Ausgabe-
Auflésung und die Einheit der errechneten Drehgeschwindigkeit gewahlt werden. Mit Hilfe der Preset-Funktion ist es moglich
die aktuelle Position als Referenzpunkt (z.B. Nullpunkt) zu setzen.

Die Anordnung/Formatierung der zyklischen Ein-/Ausgabedaten kann dabei entweder in einem herstellerdefinierten Format
(,ManTel860") oder in einem standardisierten Format (,StdTel81” gem. Encoder-Profil V4.1, mit/ohne Erweiterungen) erfolgen.

Die azyklische Kommunikation (z.B. Parametrierung) erfolgt gem&R den Definitionen im Encoder-Profil V4.1 und im Profidrive-
Profil V4.1.

Physikalisch ist die Profinet-Schnittstelle mit 2 Ports ausgefiihrt, so dass sowohl Stern- als auch Linien-/Ring-Strukturen ohne
zusétzliche Hardware (Switches) méglich sind.

Dieses Handbuch bezieht sich auf die Drehgeber-Firmware V3.0.x und die GSDML-Datei
,GSDML-V2.32-KUEBLER-0198-Sendix58xxPNI10-20160217.xml".
Bei www.kuebler.com kann die GSDML-Datei (und die zugehorige .omp-Datei) heruntergeladen werden.

Das zu verwendende Hardware-Konfigurationstool (z.B. SIMATIC STEP7 oder TIA PORTAL) muss mindestens das GSDML-
Schema V2.2 unterstiitzen!
Die minimal zulassige STEP7-Version ist V5.4+SP4+HF1 (Revision-Level K5.4.4.1)!

Die Profinet-Konfiguration wird in diesem Handbuch beispielhaft mit der Siemens-Software ,,STEP7, V5.5" und , TIA Portal, V11*
dargestellt. Bei Verwendung einer anderen Software/Version ist sinngemaR genauso vorzugehen. Beachten Sie im Zweifelsfall
die Dokumentation der von lhnen eingesetzten Konfigurationssoftware!

PROFINET

PROFINET —ist ein industrieller Ethernetstandard der das Standard Ethernet der Biirowelt mit der Anlagenautomatisierung
verbindet.

Als Alternative zu PROFIBUS, bietet PROFINET zusétzlich komfortable Diagnosetools und basiert auf etablierten Ubertragungs-
standards, wie UDP und IP.

Gerdteprofile werden mittels GSDML Dateien in der Beschreibungssprache XML verwendet.

PROFINET bietet einstellbare Ubertragungen je nach Anwendung:

- PROFINET NRT (non real time):
Fiir nicht zeitkritische Automatisierungsanwendungen mit Taktraten von ca. 100ms.

- PROFINET RT (real time):
Biete einen zyklischen Datenaustausch mit optimierter Leistung mit 10ms.
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- PROFINET IRT ( isochrone real time):
Unterstiitzt einen zyklischen Datenaustausch mit Tms und einem Jitter von weniger als 1us.

Basierend auf der MAC-Adresse eines PROFINET-Knoten, wird diesem bei Projektierung eines PROFINET Netzes ein eindeuti-

ger einmaliger Namen zugewiesen, die sogenannte ,,Namenstaufe”.

Anhand diesem kann die Steuerung dem Knoten eine IP-Adresse zuordnen, iiber die ein Knoten angesprochen werden kann.
Daten konnen zyklisch (Prozessdaten) und azyklische (Parameterdaten) zwischen Steuerung und Knoten iibertragen werden.
Azyklische Parameterdaten, konnen wahrend der Inbetriebnahme, aber auch im laufenden Betrieb {ibertragen werden.

2. Technische Daten

2.1 Mechanik

Schockfestigkeit nach EN 60068-2-27 2500 m/s?, 6ms fiir Singleturn
2000 m/s?, 6ms fiir Multiturn

Vibrationsfestigkeit nach EN 60068-2-6 100m/s?, 10.....2000 Hz

Arbeitstemperaturbereich -40...+85°C

2.2 Versorgungsspannung und Stromverbrauch

10...30 VDC

200 mA bei 10 VDC
80 mA bei 24 VDC
60 mA bei 30 VDC

2.3 Hardware-Eigenschaften

PROFINET 10 ASIC: ERTEC 200
Auto-Negotiation

Auto-Polarity

Auto-Crossover

Funktionsanzeige und Diagnostik mittels LEDs

2.4 Unterstiitzte Standards

Profinet

RT_CLASS_1, RT_CLASS_2, RT_CLASS_3(IRT), DCP, RTA, LLDP, SNMP, MIB-II, LLDP-MIB, PTCP, MRP, FSU, Conformance
Class C, NetloadClass IlI, IMO lesbar, IM1...4 les-/schreibbar, MinDevicelnterval=1ms

Drehgeber(Encoder)-Profil V4.1 und Profidrive-Profil V4.1

Konformitat

EN 61000-4-2 :2001
EN 61000-4-3 :2006
EN 61000-4-4 :2005
EN 61000-4-5 :2007
EN 61000-4-6 :2008
EN 61000-4-7 :2004
EN 61000-6-4 :2007
EN 61000-6-2 :2006

deutsch
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3. Anschlusshelegung

3.1 Profinet-Daten-Ports

PORT 2 PORT 1

Die beiden duBeren Drehgeber-Anschliisse ,PORT 1" und ,PORT 2" dienen zur Profinet-Kommunikation (der Drehgeber ist

dabei ein Profinet-Device). Fiir eine Stern-Struktur geniigt einer der beiden Ports. Fiir eine Linien- oder Ring-Struktur werden
beide Ports bendtigt. Im Prinzip sind die Daten-Ports gleichwertig und kdnnen beliebig ausgewéahlt werden. Nach Festlegung
einer bestimmten Topologie in der HW-Konfiguration (z.B. fiir LLDP, IRT, MRP) diirfen sie aber nicht mehr vertauscht werden!

D-kodierte M12-Buchse des Drehgebers (Sicht auf den DG)
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Signalname

einer M12 Funktion Litzenfarbe Pin-Nummer

D-kodierten Buchse S
TD+ Transmit data + Gelb 1 §
TD- Transmit data - Orange 3 °
RD+ Receive data + Weil3 2

RD- Receive data - Blau 4

Signalzuordnung eines RJ45 zu M12 — Kabels
M12 zu RJ45 direkt

Signal M12-Pin-Nummer RJ45-Pin-Nummer
TD+ 1 1
TD- 3 2
RD+ 2 3
RD- 4 6

M12 zu RJ45 crossover

Signal M12-Pin-Nummer RJ45-Pin-Nummer
TD+ 1 3
TD- 3 6
RD+ 2 1
RD- 4 2

Empfohlenes Profinet-Netzwerk-Kabel (CATS, geschirmt)
Siemens Industrial Ethernet FC TP flexible Cable

GP 2x2 (PROFINET Type B), Twisted Pair Installation
Bestellnummer: 6XV1870-2B

Empfohlener RJ45-Stecker
Siemens IE FC RJ45
Bestellnummer: 6GK1901-1BB10-2AA0

Hinweis:
Es ist darauf zu achten, dass die einzelnen Segmente auf keinen Fall 100 m iiberschreiten. Fiir Kabellangen groBer als 100 m
miissen (fiir Profinet geeignete) Switches dazwischen geschaltet werden!
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3.2 Spannungsversorgung

Der mittlere Drehgeber-Anschluss dient zur Spannungsversorgung.

A-kodierter M12-Stecker des Drehgebers (Sicht auf den DG)

Signal am M12- Stecker Funktion Pin-Nummer
A-kodiert

PWR Spannungsversorgung +10 ... 30 V DC 1

Reserve Nicht anschlieRen! 2

GND Masse 3

Reserve Nicht anschlieRen! 4

Tipp: Weitere Informationen zur Profinet-Verkabelung finden Sie im PNO-Dokument 2252 ,,PROFINET Cabling and
Interconnection Technology”, welches von der Website www.profibus.com heruntergeladen werden kann.
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4. Status-LEDs

deutsch

LINK 1

ERROR

4.1 LINK1 / LINK2 (griin/gelb) Jeweils giiltig fiir den Daten-Port 1 bzw. 2:

LED-Zustand Bedeutung
Grin @ Physikalische Datenverbindung (LINK) vorhanden

4.2 POWER (griin)

LED-Zustand Bedeutung

Ein @ Normalfall (Spannungsversorgung vorhanden)

Blinkend \./ Im HW-Konfigurationstool (z.B. im Dialog ,Zielsystem/Ethernet/Gerdtenamen
inkend @ vergeben...”) wurde der Button , Blinken” (zur Geréateidentifikation) angeklickt

4.3 ERROR (rot)

LED-Zustand Bedeutung

Ein @ Keine Profinet-Verbindung aufgebaut

-> Verkabelung priifen!

-> PN-Controller(SPS) einschalten!

-> Gerdtenamen wie in ,,Hardwarekonfiguration” setzen!
-> ,Hardwarekonfiguration” priifen!

Aaus O Profinet-Verbindung wurde korrekt aufgebaut
(kann bis zu ca. 10 Sekunden dauern)
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Blinkend \./ Profinet-Verbindung wurde aufgebaut, jedoch fehlen die ,,User-Parameter-Daten”
inkend @ (BF00-Telegramm)
0,5 Hz -> Richtige GSD-Datei verwenden!
-> Modul in Steckplatz 1,,stecken”!

Blinkend @ Interner Speicherfehler (FLASH oder RAM)
| Iiln ena @ -> Gerét zur Reparatur einsenden!

z
Blinkend \./ Interner Positionssensor (ICLG): Keine giiltigen Daten verfiigbar
; Iiln end @& -> Gerdt zur Reparatur einsenden!

z

5. Inbetriebnahme

5.1 Beispiel: SIMATIC STEP?7

1. Montieren Sie den Drehgeber in das zu erfassende System.

2. Stellen Sie die Profinet-Daten-Verbindung her (siehe Kap. ,,Anschlussbelegung”).

3. Stellen Sie die Spannungsversorgung her (siehe Kap. ,,Anschlussbelegung”).

4. Offnen Sie im SIMATIC Manager lhr Projekt (mit eingebundener CPU bzw. PN-Controller) und starten Sie das Konfigurati-
onstool ,HW Konfig”: ,Hardware” doppelklicken!

N SIMATIC Manager - CPU315:2 KUEBDG HAB
Catel Bearbeben Eiffdoen  Ielcpstern Areitht Extras  Femcter  Hife

o= E?;r,_ .| = R | _ E]:|<K9inF|tHz ;lvf’ H@ %Em ﬁll

& CRU315-2_KUFRRG_HR — D:JIGNR,  ATESTSTERT -ProjekielS TFPT-ProjekielcPLIA15-2 I J
= Fl S14ATIC 3005 1400

Dritcks=n Si= F1, um Hife 20 erbalen, TR AP 2wt - = Triel[R] PROOI0 GT |

5. Installieren Sie die aktuelle GSD-Datei (siehe Kapitel ,Allgemeines”).

Achtung:
A Die zugehorige .bmp-Datei muss sich wahrend der Installation im gleichen Ordner wie die .xml-Datei befinden!

HW Konfig - SIMATIC 300-Station

Station  Eearbeiten  Einfiigen  Ziglsvstem  Ansicht B Fenster  Hilfe
F, |
I O 2. 8 qﬂ I % . 2| ﬁ ﬁ] . Einstellungen. .. Chrl+alk+E
Balaruppe spezifiziersn, ,
iUl SIMATIC 300-Station (Konfiguration) - Metz konfigurieren
[ | Symbaltabels Chrl+alk+T
systamfehber melden..
1 1 Katalogprofile bearbeiten L[
2 EPU_ J15-2 PN/DP(1] : Katalog aktualisieren
MY MEBe = (-
22 PO —'M—  Hw-Updates installieren. .,
2P Poit 7 ien installiaren, ..
X2P2 Poaif 2
3 Suche in Service & Suppart. ..
| Z |

10
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6. Klicken Sie im Hardware-Katalog auf ,PROFINET 10/Weitere FELDGERATE/Encoders/KUEBLER/Absolut-Drehgeber/Sendix
58xx" und ,ziehen” Sie mit dem Mauszeiger auf ,PROFINET-10-System”. Dadurch wird ein Objekt ,sendix58xx" angelegt,
welches unseren Drehgeber reprasentiert.

- 5% PROFINET IO
+-[L1 Gateway
+-{C1 HMI
+-(3 140
+-(L1] Metwark Components
+-[L1 Schaltgerite
+-C1 Sensors
—-{_7 ‘weitere FELDGERATE
—-[_1 Encoders
—-[_] KUEELER

deutsch

bd 3 T el

StdTel3l

StATel31+5T + T +Speed+S Tw/ 25w
Universal

E
E
[ StdTels1+5peed
3
3

Hife

Seabion

D6 B & B dedal B15)%8 w2

Eeab=ten Enfogen  Zesyst=m Grsicht  Edres  Fersber

1 Etemet 1] PRCFINET-|O-Sustem {100 =
2 T

o A

= | w -

=2 SRy

AR

i v

5

-
€ 2
o et AL T

Stiackplaa 8 sugiupns Besleliumms E-fdisse | Oobcreses | Disgroseadesss Ko .'r‘_]
& AR £ SEE ol F P Pl vl
iy AR ST W'
JERET AW E TR i
L S TR [Ei

1

11
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7. Doppelklicken Sie auf dieses Objekt, stellen Sie den Geratenamen sinnvoll ein und bestatigen Sie mit ,0K" (die anderen
Einstellungen miissen in der Regel nicht verstellt werden).

8.58x8 wmC2 0212
KLUEBELER

GSOMLAZ 32-RUEBLER-0138-5endisa8x=PNIO-20............. =il

Aizgabestand andern... |

[ 10-5System
1 B \PROFIMETD-System [100]
192.168.20.180 Etherriet...

O-Cantraller zuweizen

12
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8. Markieren Sie unser Drehgeber-0bjekt (einfacher Mausklick) und ziehen Sie je nach gewiinschtem ,Ein-/Ausgabe-Datenfor-
mat” (siehe zugehdriges Kapitel) eines der Module ,ManTel860", ,,StdTel81..."” oder ,Universal” aus dem Hardware-Katalog
nach ,Steckplatz 1.

Beispiel: Modul ,ManTel860" (empfohlen wegen der einfachen Handhabung)

deutsch

=01 Weiters FELDGERATE
—-{Z1 Encoders
--[_1] KUEBLER
—-[C1 Absolut-Drehgeber
=g Sendix 58xx
ManT

StdTeld

StdTeldl+5 ke

StdTeld1+5 T+ T+Spead+S TWH+ZSW
Uriverzal

3
3
E
3
3

Etheiret|1] FROFNETA0 5 ustem [100]

2 CPI315-2 PNADPLT)
pos -
i)
MLRT
A2 Az
3 v
: i |
tl:l [T sdu
Stepkpiakz | Daaguppe Beziclrmmer .| Eddrese | Addiesse | Diagnozeadiesse | Bommens. | Dol
& FE EFRE wal Z LD L
AE Snvizlzns ST
A Fiait I T
i ER

E
[ ManTeIBED

77 e TET | [ Ao Sdibibe?
EAE TR AT [ 7l Sndelres

9. Doppelklicken Sie auf Sub-Steckplatz , 1,1 = Parameter_SubMod”, wahlen Sie die Registerkarte Parameter, stellen Sie die
Drehgeber-Parameter wunschgemaR ein (siehe zugehdriges Kapitel) und bestatigen Sie mit ,,0K”. Fiir den ersten Test kdn-
nen Sie die Standard-Einstellungen (= Singleturn-Modus mit MUR=TMR=8192) unverandert lassen.

| BIMATIE B0 SLarien (Mentigataiing]  Elgeazchafton Ferameion_Sublcd
| Adgereek | Adeaen Framels

5

S | o
= iy UniParainClala (kSR

] e s menes Coptar Clackans
[} s+ Funchonaliy

F] G31_ATSTL Freset Condrod

=] Sraing Funicmn Central

1] Awm Chenel Cordrel [Prof s 435
5] Cuzsbled Erinder Prafil= w1 Com.,

[

] Mazne nglinds par Amadonon M5 |0

~[5] Mems nglinds per Revibion L5 | S5

=] o Meaperg Rangs HSE 9 A
b ] Tl Mg R L0 e

] Mg Maste Sgreof-ns fan L
Sleckpl stz i g = _il ¥ o
- = <+ el oy ' i -
i o d =] el by e cenring Uk Lt un o pioz Mirade
& e
A7 e St f
XA |

pr——
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10. Passen Sie ggfs. die E/A-Adressen fiir den zyklischen Datenaustausch wunschgemaR an.

Stuckplatz I BETS Byshelcummi | Edeise Eigerac haffen - TeIBS_ S bhod
# R s S 2
xr I e Aliguryery’ Adisan |
xrE [ Aeer
re s Engsne
T ManT silR
A Pioassschidit
£ e |1 ey e s R i

Bl T R [omr =]

Ausange
rtang [0 Prezesishbdc:

w3 R [oeipe =]

11. Optional kénnen Sie auBerdem Einstellungen unter Steckplatz 0" (,X1= Interface”, ,X1 P1=Port 1 und ,X1 P2 = Port 2")
vornehmen.

Steckplatz B augruppe
&

Fiir eine erste Inbetriebnahme sind in der Regel die Standardeinstellungen ausreichend. Spéater konnen die Einstellungen noch
optimiert werden (z.B. fiir IRT- oder MRP-Betrieb). Nahere Informationen zu den einzelnen Einstellungen finden Sie {iber den
LHilfe”-Button der Eigenschaften-Dialoge.

12. ,Speichern und Ubersetzen” Sie schlieBlich die Konfiguration und spielen Sie diese in den PN-Controller (SPS) ein (,,Laden
in Baugruppe”).

LY HW Konfig - SIMATIC 300-Station

Stakion  Bearbeiten Einfligen  Zielsystern  Ar

D %5 R d

Ziglswstem  Ansicht  Extras  Fen

o En BhE E
CI TR | aden in Baugruppe |

14
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13. Setzen Sie den Profinet-Gerdtenamen des Drehgebers entsprechend der Konfigurationseinstellung:
Selektieren Sie hierzu den Drehgeber (einfacher Mausklick) und wahlen Sie den Meniipunkt , Zielsystem/Ethernet/Gerate-
namen vergeben...”.

deutsch

Casil Ansicht  Extras Fenster  Hilfe

Laden in Baugruppe... Chrl+L
Laden in Pa...

Baugruppen-Identifikation laden. ..
Baugruppen-Identifikation laden in PG, ..

—~ IMET-0-5yztern [100)

LR e— - —

Baugruppenzustand. ., Chrl+D

PROFIBUS » Gerdtenamen Gberprifen. .,

Geratenamen vergeben, .,

Markieren Sie in der nun erscheinenden Liste die Zeile mit Geratetyp , KUEBLER" und dem noch fehlendem Gerdtenamen.
Klicken Sie auf ,Blinken ein” und kontrollieren Sie dass am Drehgeber die griine PWR-LED blinkt. Klicken Sie schlieBlich auf
.Name zuweisen”.

Gerdtenamen vergeben E]

Geratename: ]Sd:.; L] Geratatyp: |KUEBLEH

Worhandene Gerdte:

IP-Adresse i MAC-Adresse ] Geratetup J Gerdtename J Mame zuweizen
00-0B-CF-03-5B-9E  KUEBLER -~
i Teilnehmer-Blinktest

Dauer [Sekunden): 3 -

Blinken gin Hirilkeenats J

[ nur Gerdte gleichen Typs anzeigen | hur Gerdte ohne Namen anzeigen

Alktualisieren I Expartieren...

Schlicfen Hilfe

14. Warten Sie bis der PN-Controller(SPS) die Verbindung mit dem Drehgeber aufgebaut hat
(=> rote ERR-LED am Drehgeber ist AUS).

15
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15. Zu Testzwecken kdnnen Sie die E/A-Daten z.B. mit Hilfe einer ,Variablentabelle” lesen bzw. setzen. Beispiel:

. SIMATIC Manager - CPU315-2_KUEBDG_HB

D |28 & 4 2| o[

= CPU315-2_KUEBDG_HB -- D:UJONI. \STEP7 -Projekte\STEP7 -Projekte\CPU315-2
' CPUZ152 KUEEDG_HE |5 Systemdaten o OB WVAT ManT /g6l
] SIMATIC 300-5tation R
CPU315-2 FMNADP(T]
[= (z5] 57-Programm{1]
~(m] Quellen
[fH Bausteine

[« Kein Fiter >

#| D@ Sl 4[%l@|of | x| [ 2] 2| e o &[4]

.E Operand | Syrmkol Anzeigeformst | Statuswert Steverveert
" 4D D HEX - DWRIER00000000 [ Civ#l 6#00000000
T L ——— i _

5.2 Beispiel: SIMATIC TIA Portal

1. Montieren Sie den Drehgeber in das zu erfassende System.

2. Stellen Sie die Profinet-Daten-Verbindung her (siehe Kap. ,,Anschlussbelegung”).

3. Stellen Sie die Spannungsversorgung her (siehe Kap. ,,Anschlussbelegung”).

4. Starten Sie SIMATIC TIA Portal und &ffnen Sie Ihr Projekt (mit eingebundener CPU bzw. PN-Controller). Wahlen Sie die ,,Pro-
jektansicht”.

5. Installieren Sie die aktuelle GSD-Datei (siehe Kapitel ,,Allgemeines”).

Achtung:
A Die zugehorige .bmp-Datei muss sich wéhrend der Installation im gleichen Ordner wie die .xml-Datei befinden!

Orline | Sra: Werkaeuge Fecster Hilfe
=K Y Enstellungen
i 4 Support Peckages

Gerdtebeschreibungsdoter (G501 installizren

% Referenztestanzigen

L1 Glabale Biblethzken k

16
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6. Doppelklicken Sie auf , Projektnavigation/Projekt.../Gerédte & Netze” um die ,,Netzsicht” zu erhalten. Klicken Sie dann im
~Hardware-Katalog” auf ,,Weitere Feldgerate/PROFINET 10/Encoders/Fritz Kuebler GmbH/KUEBLER/Absolut-Drehgeber/Sen-
dix 58xx“ und ,ziehen” Sie mit dem Mauszeiger in die ,Netzsicht”. Dadurch wird ein Objekt , sendix58xx" angelegt, welches

unseren Drehgeber reprasentiert. ,Verbinden” Sie schlieRlich den Drehgeber mit Ihrer SPS (iiber ,,...PROFINET 10.Syste...").

= "o Weitere Feldgerste
= [l FROFINET 10
] '_ﬂ Drives
~ [ Encoders
~ [ Fit=Kucbler GmkH
= [ KUEBLER
* i choolu-Drehoeber

i F5erdi Saix

T % L] projekaspeichen Zf M =l n W myapEa g R0 E B oniineverinden. 2 cnfine-yerbind
E Projekil + Gerate & Netze

Gerate
o 0 O __ﬂ' .]—f \arnetzen J_"" Verbindungen I|| """ ung ~ % | @; 2 |'-|.‘I
* 7 Frojekt)
B reuss Gerst hinauiigen z -
f-'a Gerste f Mhetze: PLC ¥ iund.n_'iﬂ‘xas | —
re CPU 315 2 FRIDF Sencdie S8 =Y
v L PLC 4 [CPU 3152 PHJDP] j:: : > R W
v g} Gemeinzame Daen e e !
v [5 Dokumenmiionseinsrellungen 1 i
I +E £ o
_h 1S Sprachen & Ressoomcen L_'_.nc__. PROF INET [0-5yste. S |
e Cimline T Se s

1. Markieren Sie unser Drehgeber-0bjekt und klicken Sie dann auf die Registerkarte ,Gerétesicht”. Stellen Sie dort den Gerate-
namen sinnvoll ein.

| Geritedibersicht |
ff - |BBugruppe Baugr.. Steckplatz  |E-Adresse S-Adreste Typ
i - I ] i 20527 Sentn 55
= ;ﬁ:: a W'y 2041 sendisio
DN a O¥1 X1 P 2040 Zartl
Porn3 O oxiR P2 Ins9* Tz
o 1

8. ,Ziehen” Sie je nach gewiinschtem ,Ein-/Ausgabe-Datenformat” (siehe zugehdriges Kapitel) eines der Module ,ManTel860",
.StdTel81...” oder ,Universal” aus dem Hardware-Katalog in die ,Gerateiibersicht” nach , Steckplatz 1” des Drehgebers.

Beispiel: Modul ,ManTel860" (empfohlen wegen der einfachen Handhabung)

» '@ AbzclutDrehgeber

W
e 5
Ml smeisiispde

Il srdTels =S TomT S peed S TRATSW

[.f:n-'al.-l-,cl
Geratetubersicht
¥/ .. Baugruppe Beugr.. Steckplatz  E-Adressea-fdresse | Typ
- cdx ] o ZDaa* S ndin 5300
b nterfecs o o 201 sendixSa
w  ManTelBE0_1 o T kinmTe 860
Pararister Subliod o ARRE P‘BZ{BE' Parzmeter 5 ubibad
Tel8&0 & ubhiod o TRNEE 0L 0.3 leleeD Sublad

17
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9. Klicken Sie auf Sub-Steckplatz , 1,1 = Parameter_SubMod”, wahlen Sie den Punkt ,Baugruppenparameter” in der Regis-
terkarte ,Eigenschaften” und stellen Sie die Drehgeber-Parameter wunschgemaR ein (siehe zugehdriges Kapitel). Fiir den
ersten Test kdnnen Sie die Standard-Einstellungen (= Singleturn-Modus mit MUR=TMR=8192) unveréndert lassen.

| Gardtedbersicht |
¥ .. Baugrupse BEIJI!F....:S’:EE:Q:”BE :E-:f:_t:r\gsse iA-Adresse | Typ B estell-Hr. i
w wdx o o 20427 Sendix 5B B38:8 20212
¥ merEce a 0Xl 2041 sendixsao
w MenTelEED 1 [ ¥ lanTe 860
L afEmeter Subhiod| ] (S PARL 20387 Patammeter_Suthicd
Telasn subkiod a B Jy e o 8 3 Telge0 Subliod
Allgemein
b Allgemein
S Baugruppenparameier

Badgrippenparametsr

Hagnoseadressan

UserParamData (xBFOO)

[C] £ode Seguencs Caunter Cockwise

MisRiar il Unle per RE=ciutian

BE |0

Meezunng Lnits per Revalunon
LS.

B [8192

lg152

Uelocity Measunng Unit | Umdrehungen pro Minute [=

10. Passen Sie ggfs. die E/A-Adressen fiir den zyklischen Datenaustausch wunschgemaR an.

| Geratembersicht
'ﬁ' Bavgruppe
- sdx

r interface
- MenTelgbl 1

Faramere_Subhiod
Tel8560_Sublod

:Ecugr -Stctkpinlz | E-Adresse | A-Adimsse Tep

o o 2042~

0 DRI 2041+
o 1

o 1 1.1 PAR. 3332
o e 0.7

Sendi S8
sendiiSin

z Manizlgal
Faramets_%
0.3

Tel850 Subhl

| Allgemein ]
b Allgemein
EifcAdressen

18

ErA-Adressen

Eyvierebereich [0 z020]

Eingangsadressen

_Anhng:adres.;a:

Entladresse

Frozcce biild!

Ausgangsadiessen

£nfengeadrecce:

= i e
Eqpp dp=

(¥}
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11. Optional kénnen Sie auBerdem Einstellungen unter Steckplatz 0" (,X1= Interface”, ,X1 P1=Port 1" und ,X1 P2 = Port 2")

vornehmen.
Gerdtedibersicht | Q
= +—
0 - =}
Wi - 2sugruppe Beugr._ [Steckplaze | EAdrecse | A-adrecce| Typ 7]
- L o o 2042% Sendix S8 ©
b Intzrface 0 X1 20417 sendnS ik
= ManTelgad 1 0 1 IanTelBa0
Feram=ter_Subliod a 11,1 FRR_ 035" Farameter-Subkiod
Telge0_Subhiod 9] TGRTE_ 0.7 e | Telgal Subhod

Allgamoin

Allge mein)

Erwsiterte Opt
EthemetAdressen i prsnen

- E tarte Dpb . :
e HEEnD Schnittstelen-Cptionen

schnimzislie n-0ptionsn
e dienredundanz

¥ Echt=itEinzteliungen [ | Pricrisiener Hochlauf
b Part [K1 P1]
b Port 2 [X1 P2] Medienredundanz

Diagnoseadrassen

Medienredundansolle: | Hicht Teilnebmer des Rings

|. Rngport 1= |interees X1 Pon

Aingporc | inetics

Lhaonoics {hall s

Fiir eine erste Inbetriebnahme sind in der Regel die Standardeinstellungen ausreichend. Spéater konnen die Einstellungen noch
optimiert werden (z.B. fiir IRT- oder MRP-Betrieb). Nahere Informationen zu den einzelnen Einstellungen finden Sie in den
LTooltipps”, wenn Sie den Mauszeiger ein paar Sekunden {iber den jeweiligen Eingabefeldern ruhen lassen.

12. Klicken Sie auf Ihre CPU (z.B. unter ,Projektnavigation/Geréte”) und dann auf das Symbol ,Laden in Gerat”. Hiermit wird die
Hardwarekonfiguration in die SPS geladen.

Projekt. Bearbeiten Ansicht - Einfugen Onlne  Esras  Werkeuge Fenster Hilfe

Jf ol rojeaspeichen I} = X Qi G FEEGER o

Projektnavigation 4 zz Laden in Gerar
Gerdts
50O .l B L [ | 2 (]
= 7 Projekad
B Neucs Geat hinoufigen
EHTl Gerate & Metz ‘_:;
- R e
Y zersrekenfiguraton R 1 =" =
% Online & Diagnos= 1. Profilschiens_0 rm
[T oo N DSERSEEES, R T

Bei evtl. Verbindungsproblemen: Achten Sie darauf, dass die in der Gerédtekonfiguration eingestellte IP-Adresse der CPU mit der

tatsdchlichen IP-Adresse iibereinstimmt (diese kénnen Sie {iber ,Projektnavigation/Online-Zugange/Netzwerkkarte/Erreichbare
Teilnehmer aktualisieren” in Erfahrung bringen).
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13. Setzen Sie den Profinet-Gerdtenamen des Drehgebers entsprechend der Konfigurationseinstellung: Selektieren Sie hierzu
den Drehgeber (einfacher Mausklick auf das Drehgeber-Symbolbild in der Netzsicht) und wéhlen Sie den Kontext-Menii-
punkt ,Gerdtename zuweisen”.

Projektl » Gerdte & Netze

gk vernemen | 1Y verbindungen [SRAveEsindunyg =] | B3 & & 100w .

PLC 1 sy

.
£PU 3152 PNIDF Serdix 58 = = p 1.
BLE1 o
[ sarztekondiguration
| PMAE 1 } Garetenamen sufhcro Memory Card schreiben
(& ol
< | m M succchneiden smrgix
- - iz Koperen Stg+C &
| Netziibersicht || Verbindungen || E/A-Kommunikation | = Einfugen SErg+y
ff Gerat Typ dgresse im ¥ Lischen Ent
= 57IO0ETZCOMEStation 1 5 7300(ET200MES TETioN LT i
¥ PLC 1 CFil 315-2 FHIDR ; Gzhs zur Topolegiscicht
» GED-Geragl } G-;D—Gera £ Tarsatasn '
AL e o Sfe Laden in Gerat ’
@ Onlre verbinden Strg+Ale+0
o Gnlire Vercindung trenner Stro-AfteF
Yo Onfine & Diagnose Swg+D
Gerétenome JuwWelsen
: N
L T BT L chal F
58 Eigenschaften

Markieren Sie in der nun erscheinenden Liste die Zeile mit Gerédtetyp , KUEBLER" und dem noch fehlendem Gerdtenamen.
Klicken Sie auf ,LED Blinken” und kontrollieren Sie dass am Drehgeber die griine PWR-LED blinkt. Klicken Sie schlief3lich auf
.Name zuweisen”.

PROFINE T Gerataname vargeben

FROFMETGERtENamE: | Lok =]
T Sendx SEm |

Tp der PGPTSchmitste les B AuE ri

by PGIRCSchnimstelies | [ InteliR PADI1000 MT-Mew =) B0 0

[T Kur Gerdwe glaichen s enzeigen
[ Hur falsch pemmeiri=re Gembte sneeigen

[ MurGerate chne Mameranzigen

m! l Emechbare Teitnehmat im Metawerk. E|

IP-Ad reaze l‘v‘h'-.f_-ﬂnrl:ﬁr Typ Mame -S'.HI'_I'-
- - U200 DU-ECFU=400C  KUEBLER - B, Reinhame .
LED blinken 192468 30474 DO-0E AC-CADD-2E 57300 phc_1 R 1 & o

N

3.

[ schliefen |
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14. Warten Sie bis der PN-Controller(SPS) die Verbindung mit dem Drehgeber aufgebaut hat
(=> rote ERR-LED am Drehgeber ist AUS).

=

15. Zu Testzwecken kdnnen Sie die E/A-Daten z.B. mit Hilfe einer ,Beobachtungstabelle” lesen bzw. setzen. Beispiel: §
>

Baotao i =
ardte | __ ~ . _
[+ tihg NN R R
i Harme Adresse AnzsigefaTmat Sechachiungasert  Sreusrvesy ¥

rrojekil -~ = %000 Hes (=] 16spana daon  14#0000 0000 = ]

i- Maues GEAr hommifigen z =D0 Hex :IE#BI:IIiﬂ_'HM'

iy Gerdte Elists w0 Hex 1 ER DD 0000E

I PLE_ Y [CFU 3152 PRt 4 afugen
B Gerétskonfigursticn
Y Driline & Diaghose
¥ i Frogremmbausteine [ ]
¥ L@ Technalogieobyebse
L] ru- Externe Quelien
» g FLCYanablen
» [ FLC-Dstentypen
w [ Brobischmngs- ung Forceiatel
B Heue Gecbachiungstabells _
25 Besbachtungembalbi_1

LAY

6. Profinet-Optionen

6.1 FSU (Fast Startup)

.FSU” beschleunigt den Profinet-Verbindungsaufbau.

Aktivierung von ,,FSU":
Bei den PN-Devices Hakchen an der Interface-Eigenschaft , Priorisierter Hochlauf” setzen.

Step?:
1 Hik- CP 1616 o Etherret{1]: Eigenschaften - Interface (X1)
T q ALia :
XEPTA q For? Allgernein l.&dressenl Synchronization | 10-Zyklu
HPP2A q Pox? E['I]Sd:-: 5
X1 P3 q Por 3 ! Kurzbezeichhung: Interface
= +
X Pd § Foud < s
2 3 A
Bestell-Wr;
Hardware-tuzgabestand:
(2] (1) sy
t‘ SoftwaresAuzgabestand:
E Baugppe Bestelnummer E-fudies Mame:
| £ 5B anl 2 LS

¥ Friorisierter Hochlauf

[N
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TIA:

|2 Eigenschaften
| Angemein | -
w aligemein |n [l Enweftere Dpfionen

K&ta loginformation
~ PROFINETSchnitistelle [X1]

fllgemein

ethem=t-Adressen

»  SchnittsiellEn-Opticnen

s Frinrizierer Hochla ot

¥ Enweiterte Optionen

Schruttstellen-Ootionen

6.2 LLDP (Link Layer Discovery Protocol)

.LLDP” erleichtert den Austausch defekter Gerate.

Wird ein defekter Profinet-Teilnehmer durch ein fabrikneues Gerat ersetzt, so muss diesem zunéchst der passende , Geréte-
name” zugewiesen werden. Dies kann entweder manuell iiber das Hardware-Konfigurationstool (,Gerdtenamen vergeben...”)
oder automatisch mittels ,LLDP* erfolgen.

Beim Anlauf eines PN-Controllers (SPS) mit aktivem LLDP und korrekt konfigurierter Topologie werden alle ,werksneuen”
(namenlose) PN-Devices automatisch ,getauft”.

Aktivierung von ,LLDP":

STEP7:

1. Stellen Sie sicher, dass im Eigenschaften-Dialog des PN-Controller-Interface unter ,Allgemein” das Hakchen , Gerétetausch
ohne Wechselmedium unterstiitzen” gesetzt ist.

Eipenschaften - PN-10 (RD/51.1)

Aligemein | Adressen | PROFINET | Sender | Empléng

K.urzbezeichhung: PH-IO
Geratename: PH-I0

¥ Gerdtetauzch ohne Wechselmedium unterstitzen

2. Legen Sie die ,Partner-Ports” der beteiligten Ports (entsprechend der realen Verschaltung) bei der Hardware-Konfiguration
fest (betrifft PN-Controller und PN-Devices):

CEEUELEE Enflgen  Zigsystem Angicht Extras Fonster Hife
3 Ii!_ Kocieren Chl+is

Lischen L=
Ethemel[1): PF
fa=he 20 ¥
| Maskersyshem [ | |
I oo

Chiskbsigerachaftan.,. Ak+Rsbam
Vol i 3 Yo Diornain Management.,..

=t 1 1l 1 B
S ke me
| Taktsynchroriss

fszst (D vergeben. .
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Tapalogie -Lditor

Tonclansche Anacht Biaiche Arsicht | Oflne ke Yegach |

a [ETW-07
PHLICICR 1618
<L

Eigenschaften - Inferface - Pork 2 (X1 P2}

Aligemein | ddiessen  Topologe ! Dplioner |

Faity errchabng

Lalaler Pork: [EHT oft 2[4 B2

Pl echum; lokaler Poit: }KLID!:l

Kabidbezechiug: [

Partnsr

Partner Pork [ EMTW DA adn2Part 1 (41 T
TIA:

1. Stellen Sie sicher, dass beim PN-Controller im Eigenschaften-Dialog der PROFINET-Schnittstelle unter , Erweiterte Optionen/
Schnittstellen-Optionen” das Hakchen ,, Gerdtetausch ohne Wechselmedium ermdglichen” gesetzt ist.

= Eigenschaften

Allgemein |
» PROFINETSchnimstelle k2] [o)

»  Schnitisteken-Optonen
b Alig=men ! £

Ethemst-Adressen
Uhrzemsynchronisierung s [} 8ei Kemmunikaticnsfehlem OB 82 | Fault Tesk & ufrufen
Bemiehsam

= E'Erritttnus'th ofine Wechselmedium ermaglchen
- Enwerterte Ophionen i o
Sende Keep Alives fir

e A Y Verbindunasn (ICP, 50-anTe._ |30 Sekunden

2. Legen Sie die ,Partner-Ports” der beteiligten Ports (entsprechend der realen Verschaltung) bei der Hardware-Konfiguration
fest (betrifft PN-Controller und PN-Devices):

|& Topologiesicht

ol @ % [100% [+]
PLC 1 sdx I : sehe2 - =
CPU 315-2 PNIDP Sendix S8xx - Sendix 58xx L |
plc. ). PLL ] V-
: ' N
Fort 2 [X1 X1 P2]
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Eigenschaften

J Allge mein

Allgememn

»  Port-Yerschalung

Ethemetfdressen

* Eraeitsrs Opticnen Lokaler Port:
Schnittstelle n-Dptionen
Medienredundanz Lokaler Port:: - sdadinterfnce [K1]WPore 2 X1 P2 |

» Echt=itEinstelungen
I0-Zyklus ’
b Kabelbemichnung. | — " |

Medium; H.u.pf.er. |

w Porr 1 [x1 F2|
Allgemein _
Portyerschatung
Port-Optionen

oi BSI‘]OCE ACTEL LEN

Diagnoseadresien

Partner-Port:

4 PartnerPort. | sdx2ilmterdace [X1(Port 1 [X1 P1) [=]

r Medium: | Kupfer |

) Leitungslange: | <100 m Fl
) signatauteicpcl:: [0k

6.3 IRT (Isochrone Real Time)

Werden mehrere Drehgeber in einem System betrieben, so kann es sinnvoll sein diese mittels ,,IRT" zu synchronisieren. Hier-
durch erfolgt die Positionserfassung (alle 1 ms) der verschiedenen Drehgeber jeweils zum (annahernd) gleichen Zeitpunkt.

Aktivierung von , IRT":
STEP?:
1. PN-Controller (SPS) als ,,Sync-Master” (IRT, hohe Performance) einrichten.

Eipenschaften - PN-10 (RO/51.1)

Allgemeini .&dressen% F'F!DFINET] Sender1 Empltanger  Synchronisation ]Mec

Parameter | Wert
-] synchronisationstolle Swnc-Master
[Z] Mame der Sync-Domain syncdomiain-def
= RT-Klasse RT;IRT
L[E] IRT Option hahe Performance

2. PN-Devices (Drehgeber) jeweils als ,Sync-Slave” (IRT, hohe Performance) einrichten

Eigenschaften - Interface (X1)

.&Ilgemein] &diessen Shnchronization ]IEI-Z_I,IkIus] Shared Device] t

Paameter | Wt
=i
—[£] synchronisationsrolle Sync-Slave
\—[£] Mame der Sync-Domain -_s:yfn_cdmaiw
=1y RT-Klasse |IRT
L[] IRT Option hohe Performance:
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3. Topologie festlegen: Bei allen am synchronen Betrieb beteiligten Ports (beim PN-Controller und bei den PN-Devices) jeweils

den , Partner-Port” fest einstellen.

SN Bnfagen  DiElsystem  Ansicht  Extrss  Fenster Hife
ropieren ZrlC EjE] E ]

ehe zu ¥
Masterzystem L
PRCETNET 101 PROFIMNET [C-Shctein F

Obxkbeigenschaften ... AttRetum | |
}_E_ e a. i P rr | Dornamn Management...

Doghff amdetn L3
fszak-1 veroaben,

Tonalogie-Editor

Tebellische Ansichi, Glafische fnsiche | Dfikna/Drine Yaigeich |

ENTVY-07 |
PRI [CF 16360
HE B B N

Figenschaften - Interface - Port 7 (X1 P2)

llgemnen | Adessen [opologe 1 Diptionen |

Far¥echabung

Liokiaker Pock ENTW 0741

H e iokealer vk W
fabebezechnung TS

Faitre -

PatnerPat: [ENTW 072 sdPot 1 [41F1|

[N
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4. Sendetakt und Aktualisierungszeit(en) einstellen

Offnen Sie den Meniipunkt ,Bearbeiten/PROFINET |0/Domain Management...", Registerkarte ,Sync-Domain”. Stellen Sie den
Sendetakt auf 1 ms.

Domain Management - Lihernet[1)

Senc-Doman , HHAF-Damak |

SyncLloman

Syne-Damsi: : I [ avrecomais defau =] Heu | Lesshen |
Sandetak el 00 x| Do

Tainerma

Stahon A 105 =lem
ENTOT /PROFIMET 105 petam (100]

EHTWHOT £ 2y
ENTH07 fedud

IAT hiahe Peiloimance

Doppelklicken Sie auf ,,PROFINET-10-System™;
Stellen Sie die Aktualisierungszeit(en) auf jeweils 1 ms ein

Ethernet(1]): PROFIMET -|0-5pgtem [100]

. E .[1.]v$|:i:-: i I ﬁ[E] sdu?

i P

1.-.'_I-"L

= | LA v
Wit L

& e

"

- \.,-'
4

Eigenschaften PROEINET 10-System

Allgemein .&ktualisierungszeit]

Kommunikationsanteil (FROFINET [0} ]1DD.D | =
Sendatakt: FLELE]l v s

~Dbersicht aller 10-Devices:

Geratenr. ] Geratenarne j Typ J RT-Klazze | IRT Optian J M odus ] dktualizienungszeit [ms)
1 ELu ] KUEBLER IRT haoke Perfarmance fimierte Aktualizierungszeit 1.000
2 zdre FIIEBLER IRT hohe Performance fiserte Aktualisierungzzet 1.000 R
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TIA:
1. PN-Controller (SPS) als ,,Sync-Master” (IRT, hohe Performance) einrichten.
u =
(&)
Allgemain | 0 -Variablen | Systemkonstanten | Texte | g
= FROFINETSthrimstelle (k2] [ = G S
Al = 7 Synchronisation
Allgemein

Efhernst-Adressen
Uhreiynchronis ation

Lyne-Domemn; i_.E}'ﬂ c-Darmal n_'i
Aetrishsar =

Synchronicesioncrolie: i_swc-.ua: =T
el

$RE R

~ Erweiterte Optionen
schnittstellen-Option. | |F Ridiosse

Medie nredundanz ¥

= EchrmwitEinstellungzn
10-Fommunikation

S YNChronis 800y

2. PN-Devices (Drehgeber) jeweils als ,Sync-Slave” (IRT, hohe Performance) einrichten

Allgemein [ Mariablen l Systembonstanten | Texie |
» Algemnein i Evrchianeal
Lt = [ESSE) £
= PROAMETSchnimzrale [1] ATHEUGRE S
Allgemein
EthemetAdressen Syr-Domair, |

Syne-Domain [ Syre-Domain_1
= Erweiterte Optionen

: ) Fistlasse () RT
Schnizstellen-Option. | =

. IRT
Medienredundanz i ®
= EchttEmstellungen . Synchrenicatansmlles | Lnosie e
10-2yklus g
Synchronization

3. Topologie festlegen: Bei allen am synchronen Betrieb beteiligten Ports (beim PN-Controller und bei den PN-Devices) jeweils
den ,Partner-Port” fest einstellen.

|& Topologiesicht

o @ fion |7

PLC 1 sdx [ - sdx2
CPU 315-2 PMIDP Sendix 58xx S el sendix 58xx

i

Port 2 [¥1.%1 F2]
L
|

27



Handbuch ;%%%%q

Sendix 5858/5878 absolut singleturn
Sendix 5868/5888 absolut multiturn

Eigenschaften

J Allge mein

Allgememn

»  Port-Yerschalung

Ethemetfdressen

* Erweitsre Opionsn Lokaler Port:
Schnittstelle n-Dptionen

Medienredundan: Lekaler Port:: Fsdaintedncs [ \Pore 2 K1 P2 |

» Echt=itEinstelungen
I0-Zyklus ’
b Kabelbemichnung. | — " |

Medium; H.u.pf.er. |

w Porr 1 [x1 F2|
Allgemein _
Portyerschatung
Port-Optionen

oi BSI‘]OCE ACTEL LEN

Diagnoseadresien

Partner-Port:

4 PartnerPort. | sdx2ilmterdace [X1(Port 1 [X1 P1) [=]

r Medium: | Kupf rR |

) Leitungslange: | <100 m Fl
) signatauteicpcl:: [0k

4. Sendetakt und Aktualisierungszeit(en) einstellen

Offnen Sie den Eigenschaften-Dialog fiir die , Sync-Domain” des PN-Netzwerks.
Stellen Sie den Sendetakt auf 1 ms.

Allgemein | 1O-Variablen || Systoemkonstanten |Te:mz [

HMlgemein | !
»  Sync-Domain_ 1
* Domoin-Menogement

= yncDomeins

b Syrc-Domain_1 Sync-Domain: |‘.«',.1":c-.L1|5-mE-iF_'F

P WRF-DomAins Korvertiersr Mame: | 1yncdomaind: 19998

Sendetakt |_f_3f>l3
DemuttDomai: [+

(bersicht Taktsyrichronisatian

Stellen Sie die Aktualisierungszeit(en) bei allen PN-Devices auf jeweils 1 ms ein

= Eigenschaften

Allgemein |

- PROFINE T Schnittstelle 1] [
i ' ] » v O-2ykus
Allgernein
Ethemer-Adr=ssen Altualisierungszeit

 Erneiterte Optionen

Schnittstellen-Optonan | [ (71 Butomatizch s e
wediznre dundan: = i @ Eimtellbar P |;I o

= EchtmitEinstelungen | | ST e !
‘! E Altuslizieungs®it bei Anderung des Sendete e anpassen
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6.4 MRP (Media Redundancy Protocol)

Zur Erhéhung der Ausfallsicherheit steht ,MRP” zur Verfligung.

deutsch

Hierbei werden die Profinet-Datenleitungen zu einem ,Ring” verbunden:

Ausgehend von einem Port des PN-Controllers erfolgt die Datenverbindung von einem PN-Device zum Nachsten. Beim letzten
PN-Device wird der (eigentlich unndtige) zweite Port wieder mit einem Port des PN-Controllers verbunden, so dass ein ,Ring”
entsteht. Aufgrund der hierdurch entstehenden Redundanz kann die Kommunikation trotz einer evtl. entstehenden Unterbre-
chung (z.B. Leitungsbruch) weiterhin stattfinden. Schlimmstenfalls kommt es zu einer kurzen Pause, his die Verhindung (iiber
den bis dahin redundanten Weg) wieder aufgebaut ist.

Hinweis: FSU (Fast Startup) ist zusammen mit MRP nicht maglich!

Aktivierung von ,MRP*:
STEPT:
1. PN-Controller (SPS) als ,MRP-Manager” einrichten

Eigenschaftan - PN-10F (ROJS1.1)

Migzmein | Adreszen | PROAMET | Sender| Empfange: | Swnchmnisston  Medenedurdan: |

MAP-F o f purstion

Domnan mrpdarmisin-1 -|

Holle: :-“—_—EJ
il EIE R - =l

T Diagnote Alams

2. PN-Devices (Drehgeber) jeweils als ,MRP-Client” einrichten

bigenschatten - Interface (X1]
Nbcmun] brfresss | Spnobronsation | 1050ks | Shaed Devee. Medenrsdundans |

i~ MABP+£.onligeration

Lramair [repctcrman-
Hole |I3im
N
| =

[ Drizgnoce slame

3. Topologie festlegen: Bei allen am ,,MRP-Ring"” beteiligten Ports (beim PN-Controller und bei den PN-Devices) jeweils den
.Partner-Port” fest einstellen.

ESTEE criuoen Zebssten fnichc Esteze Focetsr Hita

Bll= markier e THA

cehe 2u

Mastersyskem |
PROFINET 101 PROFIMET I0-System
Obakteigenschaften.,. AlkHRabum

Doman Manzgenent...

Foghff amdern

Takbsyncoroni

fezak-10 veroaben, . .
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Topalogie-Editor

Tebellaizche driche  Grofische Anscht ] Dffireddnine Yeigech |

BTW-07
PHICICR 1516)
L HE B E B

Y.

5 I_j-'-\
.
e

|Pork 2 4X1 B2]

Figenschaften - Interface - Port 2 (X1 B?)

Hgemein | Adessen Topokgis | Ofinen |

i~ Port W enachabueg -
Laokaker Pk

M edium: |obsalar Fort: Eupter Fattrier-Fal
Fabsibezechnunz: |

i Faitrer

EBaitner-Poit |ENTW-EIT'I.F‘N4D ICP1EIE)\Fer 2 [ROSS 11 P2 R)

N
TIA:

1. PN-Controller (SPS) als ,,MRP-Manager” einrichten

Eigenschafien

_I 4 Figenschaften 4"'5.'. Inte L I % Dizgnose

Allgemein |
[} .-'\,'Igemgln
» MRIDFSchnimstlle fX1]
w FROFRET-Echninmrzlle [x2]

*  Medierredundanz

» Allgemzin

e dien redand anaalte:
EthermnetAdesaen - =
Ringpar iz |-|. T IETSCh -
Uhrz tsynchronsiening ; ————— . — ==
Beticksan thgpurrz.- | T (14 it 1 W [KET] -
~ Endeinertz Cptionen D Diegnosealarme
sthnitstellen-Opticrien
K== nredundsn:

2. PN-Devices (Drehgeber) jeweils als ,,MRP-Client” einrichten

Eigenschatten

|2 Eigenschalten P_i'.;.lrrfu 1 | _‘1!-|Uiagr!us-e

Allgemein

= ollge mein

= . *  Medienredundanz
Kateloginformedan

= FROFINETSchmitmrells [it|

Allg=mein hE-lii'Eandnrldin}:i‘_u”l:
st il Ringpar i: | nrectice DO TWarr ] AT F2)) -
= Erpaitere Optionen T3 -
Schiine e len-Optionan Ringparr2r | imtehics [ leam 2 [nl 2] B
Med enr=dunda [ Biagnos =als rme
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3. Topologie festlegen: Bei allen am ,,MRP-Ring"” beteiligten Ports (beim PN-Controller und bei den PN-Devices) jeweils den
~Partner-Port” fest einstellen.

=

n Topologiesicht @ E

i &L % [100% - S

— =}
PLCT 50K = sihez = -
CPU 315-3 FNIDP Sendix 58xx T, Sy Sendm B et o 5*

o= = i'.l S '---l..:I i
N o

Port? [X1.61 F2]

| Elgenschaften [*imfe ]2 Diagnese

Allgemein

Aligemein

= Rtk Port-Werschaltung
PartCpticnen Lokaler Part:

Diagnossadressen

LolalerPore | sdidlinterts ca {1 \Par 2 {1 P2| |

Medium: | Kupisr |
kabelbezichnung: | - B

Parine-Poitl:

E PR

Fartner-Port |F‘LE_1 PROFINET-5chnittstelle_1 [X2]\Part_2 [X2 P2l |
Medum: |£1_1p_kr . |
&) LeitingslEnge: <100m  |w

()} Signallaudritls]: |54
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1. Einstellbare Drehgeber-Parameter

Der Drehgeber verfiigt iiber folgende Einstelloptionen/Parameter:

SE=

—H=5] UserParamData {0=EF00) . .
[#] Code Sequence Counter Clackwise ] H"?W_EIS: ]
(] Class 4 Functionality Bei einem Multiturn Drehgeber muss der
E] 1 _¥IST1 Preset Control I:l TMR Wert auf MUR x Anzahl der ge-
2] Secaling Function Cantral wiinschten Umdrehungen gesetzt werden.
[£] alarm Channel Contral (Profile ¥3) []
[£] Disabled Encader Prafile v3 Compatibility Maximal MUR x 4096
E| Measuring Units per Rewvalution MSE 0
[£] Measuring Units per Revalution L5E 819z Hier im Beispiel: 8192 x 4096 = 33554432
E] Total Measuring Range MSE 0
E] Total Measuring Range L36 G192
[£] Maximum Master Sign-OF-Life Failures (Profile ¥3) | 1
[E] velacity Measuring Unit Umdrehungen pro Minute
—H5] Preset {0xB0ZE)
[£] Preset (0xBOZE) ]

Screenshot mit Standard-Einstellungen = Singleturn-Modus mit MUR=TMR=8192.
LAusgegraute” Felder sind nicht verstellbar (Profil-V3 wird nicht unterstiitzt)!

.Code Sequence Counter Clockwise”
Beim Blick auf die Wellenseite des Drehgebers:

Die Drehgeber-Position erhéht sich bei Drehung der Welle im Uhrzeigersinn
|Z Die Drehgeber-Position erhéht sich bei Drehung der Welle entgegen dem
Uhrzeigersinn

[x]

Class 4 Functionality”
|: Applikationsklasse 3: Skalierung, Preset und Drehrichtungseinstellung gesperrt
|Z Applikationsklasse 4: Skalierung, Preset und Drehrichtungseinstellung zuléssig

G1_XIST1 Preset Control”
|:| G1_XIST1 zeigt die aktuelle Position an (= G1_XIST2, jedoch ohne evtl. Fehlercode).
G1_XIST1 zeigt die aktuelle Position ohne Beriicksichtigung des jeweils letzten Preset-Vorgangs an.

Preset-Steuerung G1_XIST1 = Deaktiviert
Ist G1_XIST1 deaktiviert und der Positionswert steigt iiber den Maximalwert oder fallt unter 0, so gibt das Gerédt den maximalen
Positionswert innerhalb des skalierten Gesamtbereichs fiir den Positionswert G1_XIST2 aus.

Der Positionswert G1-XIST1 ist nicht auf den skalierten Gesamtbereich begrenzt. Fiir den Positionswert G1-XIST1 gibt das Gerat
weiterhin einen skalierten Positionswert innerhalb des Gesamtmessbereichs aus. (z.B. max. 33554432 Position bei 25Bit).
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Beispiel einer nichtzyklischen Skalierung mit deaktivierten Preset-Steuerung G1_XIST1:
MUR (Messchritte pro Umdr.) = 100

TMR (Gesamtmessbereich) = 5000

= Anzahl der Umdrehungen =50

Position { . Encoder total measuring range
3SR =R s s e s » G1 _XIST1
Scaled ,,f"f
i total range E ﬁ;"
5.000 | k- G1_XIST2
0

0 MAX
Measuring range

LScaling Function Control”
|:| Die Position wird in der physikalischen Auflésung des Drehgebers dargestellt.
Die Drehgeber-Position wird skaliert dargestellt (gem&R ,MUR" und ,TMR").

.MUR = Measuring Units per Revolution”
1...2': Anzahl unterschiedlicher Positionen pro Umdrehung (idealerweise eine 2er-Potenz).

.TMR = Total Measuring Range”
1...2%: Bei einem Multiturn-Drehgeber.

1...2'%: Bei einem Singleturn-Drehgeber.
Gesamt-Anzahl unterschiedlich zu meldender Positionen (iiber alle zu unterscheidenden Umdrehungen).

Dabei gilt:
- TMR / MUR = max. 22 (Multiturn) bzw. 1 (Singleturn)
-TMR/MUR = 2er-Potenz (z.B. %4, %, 1, 2,4, 8, ..., 4096)

Beispiel: MUR=8192, TMR=65536
=> Die Positionen 0 bis 65535 wiederholen sich alle 8 Umdrehungen!

.Velocity Measuring Unit”

0 = Schritte(Positionen) / Sekunde oder
1 = Schritte(Positionen) / 0,1 Sek. oder
2 = Schritte(Positionen) / 0,01 Sek. oder
3 =Umdrehungen / Minute

Diese Einstellung beeinflusst lediglich die Einheit der berechneten Geschwindigkeit.
Die Berechnung findet generell einmal pro Sekunde statt!
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.Preset-Wert” (nicht bei ,,ManTel860")
Hiermit wird eine absolute oder relative Position festgelegt, welche bei Ausfiihrung eines ,,PRESET” durch das ,.StdTel81"
(Standard-Telegramm 81) zu verwenden ist.

Zuldssiger Wertebereich:
a) Absoluter Preset: 0...(,TMR"-1)
b) Relativer Preset: 0...+/-(, TMR"-1)

Beim Aufbau der Profinet-Verbindung wird der hier angegebene Preset-Wert automatisch vom Profinet-Controller (SPS) ein-
gestellt. Bei Bedarf kann der Preset-Wert auch spater noch verandert werden (siehe Kapitel , Azyklische Dateniibertragung”).

Bei Auslosung des Preset-Vorgangs iiber das ,,ManTel860” (Manufacturer Telegram 860) wird der Preset-Wert dagegen direkt
tiber die zyklischen Ausgangsdaten gesetzt!

Tipp: Durch Verwendung des ,.Universal-Moduls” ist auch eine Kombination aus ,,ManTel860” und ,,StdTel81" maglich!

8. Ein-/Ausgabe-Datenformate

8.1 ManTel860-Submodul = Manufacturer Telegram 860

Sehr einfaches (fiir viele Anwendungen geeignetes) herstellerdefiniertes Datenformat. Ermdglicht das direkte Setzen des
Preset-Werts iiber die zyklischen Ausgabe-Daten.

Index (Byte) 0..3 4..1
Eingabe Position Geschwindigkeit
Ist-Position Ist-Geschwindigkeit
bzw. Ist-Drehzahl

Ausgabe Preset-Wert
Preset-Position und Trigger-Bit

Eingabe-Daten (8 Bytes)

Position Unit 32 Geschwindigkeit SINT 32

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
MSB LSB MSB LSB
Bedeutung Details

Position Aktuelle Drehgeber-Position:

- Darstellung = 32 Bit (ohne Vorzeichen)
- Wertebereich=0... (,TMR"-1)
- .MUR" Positionen pro Umdrehung

Geschwindigkeit Aktuelle Drehgeber-Geschwindigkeit:
- Darstellung = 32 Bit (mit Vorzeichen)
- Einheit entsprechend dem Parameter
.Velocity Measuring Unit”

1. Beispiel (hex.): 00 00 12 34 00 00 05 CD
=> Position = 1234h = 4660dez

=> Geschwindigkeit = 05CDhex = +1485dez (Position steigt)
2. Beispiel (hex.): 00 00 12 34 FF FF FA 33

=> Position = 1234h = 4660dez
=> Geschwindigkeit = FFFFFA33hex = -1485dez (Position sinkt)
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Ausgabe-Daten (4 Bytes)
Preset Unit 32

Bit 31 Bit 30 ... Bit 0 S

Preset Control Presetvalue < Total Measuring Range (TMR) E
=]

Bedeutung Details

Preset Control - Bit 31 = Trigger-Bit:

Durch Ubergang von 0 auf 1 wird ein Preset-Vorgang ausgeldst (dauert bis zu 40 ms).
Wihrenddessen wird die Position nicht aktualisiert (=> nur im Stillstand ausfiihren)! Der
neu berechnete Offset-Wert wird dabei in einem nichtfliichtigen Speicher hinterlegt. Das
Trigger-Bit muss anschlieend gleich wieder auf 0 gesetzt werden (um im Falle einer
zwischenzeitlich unterbrochenen Profinet-Verhindung eine unbeabsichtigte Auslésung zu
vermeiden).

Preset Value - Bit30...28=0

- Bit 27...0 = Preset-Position (ohne Vorzeichen) = Position nach Abschluss des im Still-
stand durchgefiihrten Preset-Vorgangs

Wertebereich =0...(, TMR*-1)

(wird bei Uberschreitung auf (, TMR"-1) begrenzt

Beispiel (hex): 80 00 12 34
=> Preset auf Position = 1234, = 4660,

8.2 StdTel81-Submodul = Standard Telegramm 81

Standard-Datenformat gemé&R Encoder-Profil V4.1.

Index (Byte) 0...1 2...3 4..7 8.1
Eingabe ZSW2_ENC G1_ZSW G1_XIST1 G1_XIST2
Encoder-Statuswort Sensor-Statuswort Ist-Position 1 Ist-Position 2
Ausgabe STW2_ENC G1_STW
Encoder-Steuerwort Sensor-Steuerwort

Eingabe-Daten (12 Bytes)

ZSW2_ENC G1_ZSwW G1_XIST1 G1_XIST2
Byte Byte Byte Byte Byte Byte Byte Byte Byte Byte Byte Byte
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
MSB LSB MSB LSB MSB LSB MSB LSB
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Bedeutung

Details

ZSW2_ENC

- Bit 15...12: ,Encoder Sign-0f-Life“ = 1...15,1...15, ...
~Lebenszeichen” des Drehgebers.
Andert sich mit jedem PN-Sendetakt (1 ms).

- Bit9: ,Control Requested” =1
Geht nach PN-Verbindungsaufbau fest auf 1

- Bit 3: ,Fault Present” = 0/1
Geht auf 1 falls ein Hardware-Fehler erkannt wird

G1_ZSW

- Bit 15: ,Sensor Error” = 0/1
Geht auf 1 falls ein Hardware-Fehler erkannt wird. G1_XIST2 enth&lt dann den Fehlercode
(=>Bit13=0).

- Bit 14 : ,Parking Sensor Active” = 0/1
Geht auf 1 wenn das entsprechende Bit in G1_STW gesetzt wird. Die gemeldete Position
wird in diesem Falle fixiert.

- Bit 13 : , Transmit Absolute Value Cyclically” = 0/1
Ist auf 1 wenn eine giiltige Position in G1_XIST2 vorliegt (=> Bit 15 =0)

- Bit 12 : , Set/Shift Of Home Position Executed” = 0/1
Geht nach Ausfiihrung eines Preset-Vorgangs auf 1, bis das entsprechende Bitin G1_STW
wieder geldscht wird.

- Bit 11 : ,,Requirement Of Error Ack. Detected” = 0/1
Geht auf 1 wenn ein Fehler vorliegt und versucht wird diesen mit Bit 15 von G1_STW riick-
zusetzen (derzeit existieren keine riicksetzbaren Fehler)

G1_XIST1

Aktuelle Drehgeber-Position :

- Darstellung = 32 Bit (ohne Vorzeichen)

- Wertebereich =0...(, TMR"-1)

- ,MUR" Positionen pro Umdrehung

- Ggfs. ohne Beriicksichtigung des letzten Preset-Vorgangs (entsprechend dem Parameter
.G1_XIST1 Preset Control”)

G1_XIST2

Aktuelle Drehgeber-Position (wie G1_XIST1, jedoch immer unter Beriicksichtigung des
letzten Preset-Vorgangs)

oder Fehlercode (falls G1_ZSW, Bit 15 =1)

0001, = Positionsfehler (z.B. Sensor-IC defekt)

0020, = Speicherfehler (FLASH oder RAM defekt)

1002, = Parametrierfehler (BF00-Tel. fehlt oder war ungiiltig)

1. Beispiel (hex.): F2 00 20 00 00 00 12 34 00 00 12 34
=> Position (giiltig) = 1234h = 4660dez

2. Beispiel (hex.): F2.00 30 00 00 00 12 34 00 00 12 34
=> Position (giiltig) = 1234h = 4660dez

=> Preset ausgefiihrt!

3. Beispiel (hex.): F2 08 80 00 00 00 12 34 00 00 00 20
=> Position (ungiiltig) = 1234h = 4660dez

=> Fehler = 0020h (Speicherfehler)
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Ausgabe-Daten (4 Bytes)

STW2_ENC G1_STW

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 S

MSB LSB MSB LSB E
=]

Bedeutung Details

STW2_ENC - Bit 15...12: ,,Controller Sign-0f-Life” = 1...15

Wird derzeit ignoriert, sollte aber (fiir zukiinftige Kompatibilitat) standig verandert werden
(z.B.von 1...15 ,,hochzahlen”).

- Bit 10 : ,,Control By PLC" =1
Muss nach Verbindungsaufbau fest auf 1 gesetzt werden (sonst wird G1_STW nicht ausge-
wertet).

G1_STW - Bit 15: ,Acknowledge Sensor Error” =0
Derzeit existieren keine riicksetzbaren Fehler.

- Bit 14 : , Activate Parking Sensor” = 0/1
Fixiert die gemeldete Position

- Bit 13: ,,Request Absolute Value Cyclically” =1
Wird derzeit ignoriert, sollte aber (fiir zukiinftige Kompatibilitat) auf 1 gesetzt werden.

- Bit 12: ,,Request Set/Shift Of Home Position” = 0/1

Durch Ubergang von 0 auf 1 wird ein Preset-Vorgang ausgelost (dauert bis zu 40 ms). Wih-
renddessen wird die Position nicht aktualisiert (=> nur im Stillstand ausfiihren)! Der neu
berechnete Offset-Wert wird dabei in einem nichtfliichtigen Speicher hinterlegt. Dieses Bit
muss anschlieBend gleich wieder auf 0 gesetzt werden (um im Falle einer zwischenzeitlich
unterbrochenen Profinet-Verbindung eine unbeabsichtigte Auslosung zu vermeiden).
Achtung: Darf nur bei Bedarf aktiviert werden (,,Abnutzung” des nichtfliichtigen Spei-
chers)!

- Bit 11: ,,Home Position Mode" = 0/1

Preset-Modus :

0 = Absoluter Preset (neue Position = Preset-Wert)

1 = Relativer Preset (neue Position = alte Position
+ Preset-Wert)

1. Beispiel (hex.): F4 00 20 00

=> Normalfall (nur Positionsdaten anfordern)

2. Beispiel (hex.): F4 00 30 00

=> Absoluten Preset (auf die parametrierte Preset-Position) ausldsen
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8.3 SPEED-Submodul

Eingabe-Daten (2 Bytes)
Geschwindigkeit

Byte 0 Byte 1

MSB LSB

Bedeutung Details

Geschwindigkeit Aktuelle Drehgeber-Geschwindigkeit :

- Darstellung = 16 Bit (mit Vorzeichen)
- Begrenzung auf +32767 bzw. -32768

- Einheit entsprechend dem Parameter
.Velocity Measuring Unit”

1. Beispiel (hex.): 05 CD
=> Geschwindigkeit = 05CD, = +1485, (Position steigt)

2. Beispiel (hex.): FA 33
=> Geschwindigkeit = FA33,_ =-1485 _ (Position sinkt)

8.4 ST_P0S-Submodul

Eingabe-Daten (4 Bytes)

Singleturn Position

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3
MSB LSB
Bedeutung Details
Singleturn-Position Aktuelle Singleturn-Position :
- Position innerhalb einer Umdrehung
- Wertebereich = 0...(MUR-1)
Beispiel: Position = 3456hex, MUR=1000hex, TMR=4000hex
=> Singleturn-Position (hex): 00 00 04 56
8.5 MT_P0OS-Submodul
Eingabe-Daten (4 Bytes)
Multiturn Position
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3
MSB LSB
Bedeutung Details
Multiturn-Position Aktuelle Multiturn-Position :

- = ,Umdrehungs-Zahler”
- Wertebereich = 0...((TMR/MUR)-1)

Beispiel: Position = 3456, , MUR=1000,, TMR=4000,
=> Multiturn-Position (hex): 00 00 00 03
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8.6 G1_STW-Submodul

Ausgabe-Daten (2 Bytes)

G1_STW

Byte 0 Byte 1

MSB LSB

Bedeutung Details

G1_STW Derzeit (noch) nicht verwendet!
=> Beide Bytes auf 0 setzen!

8.7 G1_ZSW-Submodul

Eingabe-Daten (2 Bytes)

G1_ZSW

Byte 0 Byte 1

MSB LSB

Bedeutung Details

G1_ZSW Inhalt wie bei StdTel81 (siehe dort)

8.8 Universal-Modul

Das ,Universal-Modul” enthélt alle definierten Submodule.
Somit kdnnen die unterschiedlichen Datenformate der einzelnen Submodule parallel genutzt werden.
Zu beachten ist hier, dass der Preset-Vorgang nicht gleichzeitig mit dem ,ManTel860” und dem , StdTel81" ausgeldst werden

darf!

Beim ,ManTel860" wird die Preset-Position direkt in den zyklischen Ausgabe-Daten iibergeben, wahrend beim ,StdTel81" die
parametrierte bzw. azyklisch iibergebene Preset-Position benutzt wird.

8.9 Hinweis zum Verhalten der Ausgabe-Daten

Die intern vom Drehgeber ausgewerteten Ausgabe-Daten-Bytes werden jeweils auf 0x00 gesetzt (geldscht) ...
... beim Einschalten (Anlegen der Spannungsversorgung)

... bei jedem PN-Verbindungsabbruch (z.B. Abstecken der PN-Datenleitung)

... wenn der PN-Controller ,IOPS=BAD" setzt (z.B. wenn die SPS auf ,STOP” geht)
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9. Azyklische Dateniibertragung (,,PNIO Record Read/Write")

Hinweis: Fiir die in diesem Kapitel beschriebene azyklische Kommunikation kdnnen bei einer Siemens-SPS (S7) die , Standard-
Blocke” SFB52=RDREC (,Read Record”) und SFB53= WRREC (, Write Record”) verwendet werden!

9.1 ,Write User Parameter Data” (0xBF00-Telegramm)

Dieses Telegramm wird beim Aufbau der Profinet-Verbindung automatisch gesendet (abhéngig von den einstellbaren Drehge-
ber-Parametern ,UserParamData” der Hardware-Konfiguration). Bei Bedarf kdnnen die Einstellungen jedoch auch noch bei
laufender Profinet-Verbindung geédndert werden.

API: 0x3D00, Slot/Subslot: 0x1/0x1, Index:0xBF00 (48896dez)
Daten: 31 Bytes gemaR Encoder-Profil V4.1 (Seite 52, Tabelle 53):

Parameter Data type Value Comments User data Octet number

Code sequence Bit 0Bit0

Class 4 functionality Bit 0Bit1

G1_XIST 1 Preset control | Bit 0Bit2

scaling function control Bit 0BIt3

Alarm channel control Bit Only supported in 0Bit4
compatibility mode

Compatibility mode Bit 0Bit5

Reserved 0 Setto zero 0 Bit 6-7

Measuring units / Unsigned 64 1-8

Revolution 64bit*

Total measuring range Unsigned 64 9-16

64 bit*

Maximum Master Sign- Unsigned 8 Only supported in 17

Of-Life failures compatibility mode

Velocity measuring unit Unsigned 8 18

Reserved 0x00 Set to zero 19-30

Bedeutung der Daten: Siehe Kapitel , Einstellbare Drehgeber-Parameter” (ein gesetztes Héakchen steht fiir 1). Werte sind in
. MSBfirst“-Byte-Reihenfolge zu senden.

Beispiel Write User Parameter:
Code Sequence = Clockwise

Klasse 4 = ON

G1_XIST1 Preset = normal
Skalierung = ON

MUR=0x2000

TMR = 0x8000
Geschwindigkeits-Einheit = 3 =U/min

= Die daraus resultierende Bytefolge
Beispiel (hex.): 2A 00 00 00 00 00 00 20 00 00 00 00 00 00 00 80 00 01 03 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
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9.2 ,Base Mode Parameter Access” (0xB02E-Telegramm): Preset-Wert setzen

Dieses Telegramm wird beim Aufbau der Profinet-Verbindung automatisch gesendet (,Preset”-Parameter der Hardware-
Konfiguration; nicht bei ,ManTel860"). Bei Bedarf kann der Preset-Wert jedoch auch noch bei laufender Profinet-Verhindung

gedndert werden.

API: 0x3D00, Slot/Subslot: 0x1/0x1, Index:0xB0O2E (45102, )

Daten: 16 Bytes gemaR Profidrive-Profil V4.1 (Seite 59ff, Tabelle 24):

Block definition Byte n*! Byte n n
Request Header Request Reference Request ID 0
Axis-No./DO-ID No. of Parameter=n 2
1@t Paramter Address Attribute No. of Elements 4
Parameter Number (PNU)
Subindex
n Parameter Address 4+6x(n7)
1st Parameter Value(s) Format No. of Values 4+6xn
(only for request Values
.Change parameter”)
nt Parameter Values
4+6xn+

(Format_n x Qty_n)

Req.-ID = 02(Change)
Req.-Ref. = AB
NoOfPar. =01
DO-ID=CD
NoOfElem. = 00
Attr. = 10(Value)
PNU = FDES8, = 65000,
Subidx. = 0000, ,
NoOfVal. =01
Format = 43(DWORD)
Value (Preset-Wert)=00001234,  (MSB, )
= Die daraus resultierende Bytefolge

Beispiel (hex.): 02 AB 01 CD 00 10 FD E8 00 00 01 430000 12 34
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9.3 . Read Operating Status/Parameter” (0xBF00-Telegramm)

Hiermit kdnnen neben den aktuellen Einstellungen auch evtl. vorliegende Fehler und Warnungen abgefragt werden.

API: 0x3D00, Slot/Subslot: 0x1/0x1, Index:0xBF00 (48896, )

Antwortdaten: 48 Bytes = 12 Langworte (MISB

Index (Byte) Bedeutung Details
0 Header =0x000B0101, gem. Encoder-Profil V4.1, Tabelle 25
4 Operating Status Gem. Encoder-Profil V4.1, Tabelle 29:
Wie bei Bit 0.0...5 von ,Write User Parameter Data” (siehe oben)
8 Faults Aktuelle Fehler (gem. Encoder-Profil V4.1, Tabelle 36):
Bit 0 =1: Positionsfehler (z.B. Sensor-IC defekt)
Bit5=1: Speicherfehler (FLASH oder RAM defekt)
Hinweis:
Beim Auftreten eines Fehlers wird dieser auch in G1_XIST2 des StdTel81
(siehe oben) eingetragen!
12 Supported Faults Unterstiitzte Fehler
=0x00000021 (Bit 0 und Bit 5)
16 Warnings Aktuelle Warnungen (gem. Encoder-Profil V4.1, Tabelle 38):
Bit 0 = 1: Unzuléssige Drehzahl (> 9000 UPM)
Bit 1 =1: Unzuldssige Temperatur (intern)
Bit 2 =1: Unzulédssiger LED-Strom (intern)
20 Supported Warnings Unterstiitzte Warnungen
= 0x00000007 (Bit 0, 1, und 2)
24 Encoder-Profil-Version = 0x00000401
28 Operating Time = OXFFFFFFFF (nicht benutzt)
32 Preset-Offset Beim letzten Preset (intern) berechneter Offset Wert.
36 ~MUR" .Measuring Units per Revolution”:
Anzahl unterschiedlicher Positionen pro Umdrehung
40 ~TMR" .Jotal Measuring Range™:
Anzahl unterschiedlicher Positionen iiber alle unterscheidbaren Umdre-
hungen.
44 MaReinheit fiir die 0 = Schritte(Positionen) / Sekunde
Geschwindigkeit 1 = Schritte(Positionen) / 0,1 Sek.
2 = Schritte(Positionen) / 0,01 Sek.
3 = Umdrehungen / Minute
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10. Riicksetzen auf Werkseinstellungen

Es besteht die Maglichkeit die Profinet-Schnittstelle des Drehgebers wieder auf ,,Werkseinstellungen” zu setzen. Damit wer-
den u. a. der Gerdtename und die IP-Adresse geldscht.

Hinweis: Das ,Riicksetzen auf Werkseinstellung” bezieht sich nur auf die PN-Schnittstelle.
Die Preset-Position des Drehgebers wird dabei nicht verdndert.

Sollin einem Profinet-Netzwerk ein defektes Gerat ersetzt werden, so empfiehlt es sich ein neues oder ein auf Werkseinstel-
lungen gesetztes Ersatzgerdt einzubauen. Diesem wird dann (bei aktiviertem LLDP) automatisch der richtige Profinet-Gerate-
name zugewiesen!

Achtung: Falls der PN-Controller (SPS) gerade lauft und eine der aktuellen Topologie entsprechende LLDP-Konfiguration ent-
hélt, wird dem gerade ,,auf Werkseinstellungen” gesetzten Gerat nach ein paar Sekunden automatisch der konfigurierte Name
zugewiesen (und ggfs. die PN-Verbindung aufgebaut)!

Gehen Sie zum ,Riicksetzen auf Werkseinstellungen” wie folgt vor:

STEPT:
1. Offnen Sie den Dialog ,Ethernet-Teilnehmer bearbeiten”

stion  Eearbaien  Enflgen !!& dreicht Exras Fenster Hife
| L " HH
el S Laden n Baugripee. CtrhL
Lad=n n P&,
UREER LB RS OTHEPTTEN gaugrupoen-Idanofkanon lzdan.

Biaugruppen-Id=ntifkadon lsd=n in PG, l

EH1} PROFHET I0-Spatam [100)
BaugrLupenzostand., kD
8
Lk L‘,
[ B ]
tl"’ 2 s PRrFIRLS ¥ Gerderamen iherprifen
- i | EErdenamen vergeben, .
Stackolatz | T Baugin! s = R R N e

2. Klicken Sie auf ,,Durchsuchen” unter ,Online erreichbare Teilnehmer”

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

Ethernet T eilnehmer
Onling ereichbare Teilnehmer

MAC-Adresse: | Diurchzuchen...
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3. Markieren Sie die Zeile mit dem betreffenden Gerét. Klicken Sie auf ,Blinken” und kontrollieren Sie ob die ,,PWR*-LED (griin)
des riickzusetzenden Drehgebers blinkt.
SchlieBen Sie den Dialog mit ,,0K".

Metz durchsuchwen - 3 Tallne hmer E|

Staiten 8]
baie | TR A OOMECEOT7 QAR s
192168175 ODOESCESeI (N AG g

v achnzll suchen

] (G & Alebic | Mame

£ | 2

Biiker kW\DMrmr [z
2,

Ahbigchen Hife |

4. Klicken Sie unter ,Riicksetzen auf Werkseinstellungen” auf ,Zuriicksetzen”

Riicksetzen auf Werkzeinstellungen
Zunickzetzen

TIA:

1. Offnen Sie den Zweig ,,Projektnavigation/Gerate/Online-Zugange/{lhre PN-Netzwerkkarte}". Doppelklicken Sie auf ,Er-
reichbare Teilnehmer aktualisieren”. Warten Sie einige Sekunden bis der Suchvorgang abgeschlossen ist und die Liste der
erreichbaren PN-Geréte erscheint. Doppelklicken Sie auf ,Online & Diagnose” des riickzusetzenden Drehgebers.

Frojektnavigation

Geardte .
g+ N+ . §

w T CPIATSKBDGHBE-RE
B H=ues Gerat hinmfiigen
h Gerte & Net=
¢ LD Posystem 1 [SPMATIC PC station]
v (g Gemelnsame Daten
¥ (51 Dokumne ntationseinsteliungen
¥ ?ﬁ tprachen & Ressourcen
= |y Orlinz-Zugenge
» [ use [s7USE] =]
¢ [ 1 COM IRSZ32-PPHl - ster-Kabel] 2]
¥ B PLOSIM VG x [V k-
- '_g Irrte I{H) PRO11000 MT-Ne tane rkverbind ung H;,.
fﬂ? Erreichbare Teilnehrmer & kiualicieran
¢ T PRHO F192.758 20175 R
- [ =2 [192.168.20.181) 1.
Snline & Didgnace

b [ cdx 122 168 20 150] RZ
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2. Klicken Sie auf ,Riicksetzen” unter ,Funktionen/Riicksetzen auf Werkseinstellungen®

w Diagnoce i i
Aligemein Ricks pzen auf Werkseinseliengen
Diagnosestetus

» PROFINETSchntstelle
= Funktiansn

deutsch

MaC-sdresse! | 00 -0F -CF -03 -40 -0C
iFAdracce miweitan

IP-Adresse 192 168 20 - 181
e me uwesisen

PROFINETGEStEname: | sz

Rickseren pufWerkseinstellungen

|I R kst ]
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11. Zertifikat

Pl §

PROFIBUS - PROFINET

Certificate

PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. grants to

Fritz Kiibler GmbH
Schubertstrasse 47, 78054 Villingen-Schwenningen, Germany

the Certificate No: Z10569 for the PROFINET 10 Device:

Model Name: SENDIX Absolute

Revision: SW/FW: V3.0.0; HW: 2

Identnumber: 0x0198; 0x0001

GSD: GSDML-V2,32-KUEBLER-0198-Sendix58xxPNIO-20160217.xml
DAP: DAP3: Sendix 58xx, 0x00000003
This certificate confirms that the product has successfully passed the certification tests with the following scope:
@ PNIO_Version V232

@ Conformance Class C

Optional Features: FSU, MRP, Legacy

[3 Netload Class i

4 PNIO_Tester_Version V233

[ Tester SIEMENS AG, Fiirth, Germany

PN271-2

This certificate is granted according to the document:
“Framework for testing and centification of PROFIBUS and PROFINET products”,

For all products that are placed in circulation by March 24, 2019 the certificate is valid for life,

) |JJ/| 1 i
fg&-@)
:o;ﬁcu in Charge) Board of PROFIBUS Nutzerorganisation e. V.

5%%%%‘! @ L
‘) b j,, A

K.-P. Lindner)
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